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Annotatsiya. Mazkur maqolada impulsli avtomatik boshgarish
tizimlarining nazariy asoslari, ishlash tamoyillari, amaliy qo ‘llanilishi va
rivojlanish istigbollari tahlil gilinadi. Impulsli boshgaruv tizimlari gisga, aniq va
tezkor boshqaruv ta'sirini yaratish imkoniyatini tagdim etadi, bu esa tizimlarning
samaradorligini oshiradi. Maqola impulsli boshgaruv tizimlarining sanoat,
avtomobil sanoati, elektronika, telekommunikatsiya va aerokosmik sohalarda
qo ‘llanilishiga alohida e'tibor Qqaratadi. Shuningdek, magqolada impulsli
boshgaruvning afzalliklari, kamchiliklari, texnik jihatlari va uning rivojlanish
istigbollari hagida ma'lumotlar keltirilgan. Impulsli boshgaruv tizimlarining
kelajagi sun'iy intellekt, mashina o ‘rganish va kvant hisoblashlar kabi yangi
texnologiyalar bilan bog ‘lig ekanligi ta'kidlanadi rus va ingliz tilida tarjima qgilish
kerak

Kalit so zlar: Impulsli boshqgaruv tizimi, avtomatik boshgaruv, boshgaruv
gurilmasi, impuls signalizatsiyasi, gisga muddatli boshgaruv, boshgaruv
algoritmi, mikrocontroller asosli boshqgaruv, boshgaruv tizimi dizayni, elektron
qurilmalar, signalni boshqgarish, tizim monitoring, releli boshgaruv, dijital
boshgaruv tizimi, avtomatik tizimlar, taymerli boshgaruv, senzorlar va
akselerometrlar, qurilma integratsiyasi, simulyatsiya va modelleme, 0'z-0'zini
boshgarish tizimlari, prototiplash va tizim yig'ish

Annomayun. B oOannoti cmamve aumanusupyromcs meopemudeckue
OCHOBbl UMNYTbCHbIX AGMOMAMUYECKUX YNpaesIAIouWux cucmem, npurHyunsvl ux
pa60WIbl, obnacmu NPpUMEHEHUsl U nepcnekniuesvl pa3eunmusl. HMI’Zy]ZbCHble

ynpaeiiarouiue cucmemaol npeéocmaeﬂmom BO3MOINCHOCH b co30as8ambo
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KpamKOCpOUYHble, MOUYHbIE U 6bzcmpble ynpaejiarouiue 803061/7011161/!}1, umo
noevluiaem 3d)d)€KmM6HOCWlb pa60mbl cucmem. B cmamwve ocoboe snumanue
ydeﬂﬂemc;z NPUMEHEHUIO UMNYIbCHbLLX YNPABIANUWUX CUCMEM 6 MAKUX 06ﬂacmﬂx,
KaxKk npombludsieHHOCMDb, aemomMoOuIbHAs NPOMbBIUWIEHHOCMb, JJIE€EKMPOHUKA,
MeNeKOMMYHUKayuu U aspoxKocmudeckas ompdacibs. Taxkorce 6 cmamove
pacemampuearomcs npeumyuiecmed, Hedocmamku, mexHuyecKue dacnexkmsl u
nepcnekmuebl pazeumus UMNYIbCHo2o ynpasienus. Ommeuaemcs, umo 6yoyujee
UMNYJIbCHBIX YNpAasAIIoWUX cucnem C6A3aH0 C HOBbIMU MEXHOIO02UAMU, MAKUMU
KdK MCKyCCI’I’ZGGHHblIJ uHmesiekm, MauwuHHoe 05yquue u KeaHmoebsle
BbIYUCTIEHUA.

Knroueevie cnosa: HMnyJZbCHa}Z cucmema ynpaesierHusd, aemomamudecKoe
ynpaenenue,  ynpasidioujee  YCmpoucmeo,  UMNYIbCHAA — CUSHATU3AYUS,
KpamrKocpouHoe ynpaeiexHue, alcopumm YnpaeieHus, YnpaeieHue Ha OCHO6e
MUKDOKOHmMpoOJiepa, npoeKkmupoearHue cucniemsl YnpaeieHus, I1€KnMpPpOoHHblE
ycmpoucmea, ynpasieHue CUSHAlIOM, MOHUMOPUHE CUCMeMbl, pelelHoe
ynpdaejeHue, Lﬂ/l¢p08a}l cucmema  ynpaenenud, asmomamudecKue Ccucmemabl,
matimepHoe ynpasieHue, OamyuKu U aKceiepomempol, UHMe2payus YCmpoucms,
Modeﬂupoeanue u CUMYTIAYUA, camopezyaupyrouuecs cucmemal,
npomomunupoearnue u c60p1<a cucmemeaul.

Abstract:This article analyzes the theoretical foundations, operating
principles, practical applications, and development prospects of impulse
automatic control systems. Impulse control systems provide the opportunity to
create short, precise, and rapid control effects, which increases the efficiency of
systems. The article pays special attention to the application of impulse control
systems in industries such as manufacturing, automotive, electronics,
telecommunications, and aerospace. Additionally, the article discusses the
advantages, disadvantages, technical aspects, and future development prospects
of impulse control. It emphasizes that the future of impulse control systems is
closely linked to new technologies such as artificial intelligence, machine

learning, and quantum computing.
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Keywords: Impulse control system, automatic control, control device,
impulse signaling, short-duration control, control algorithm, microcontroller-
based control, control system design, electronic devices, signal control, system
monitoring, relay control, digital control system, automatic systems, timer-based
control, sensors and accelerometers, device integration, simulation and

modeling, self-regulating systems, prototyping, and system assembly.

Impuls apparatini boshqarish jarayoni- Impulsli avtomatik boshqarish
qurilmasi (IABQ) tizimi impulsli signalizatsiya yordamida tizimni boshqgaradi. Bu
yerda uzluksiz signal o'rniga gisga muddatli, yuqori tezlikda yuborilgan impulslar
tizimning holatini o'zgartiradi. Bu jarayonning magsadi tizimning parametrlarini
0'z vaqtida va aniq boshqarish, shuningdek, o'zgaruvchan sharoitlarga
moslashtirishdir.

Impuls apparatini boshqgarish jarayonining asosiy bosqgichlari
quyidagilardan iborat:

Impulsli Avtomatik Boshgarish Qurilmasining Nazariy Asoslari

Impulsli avtomatik boshqgarish tizimlari bir vaqgtning o'zida gisga va aniq
impulslardan foydalanib tizimni boshqgarishga imkon beradi. Ushbu boshgaruv
usuli, vaqt oralig‘ini qisqartirish va aniqlikni oshirishga yordam beradi.
Tizimlarning samaradorligi yuqori tezlikda ishlashga qodir bo‘lishida va aniq
boshgaruvni ta'minlashda yotadi.

Signal generatorlari: Impulslarni yaratish uchun ishlatiladi.

Aktuatorlar: Impulslar asosida mexanik yoki elektr energiyasini uzatish
uchun ishlatiladi.

Detektorlar: Tizimning ishlash holatini va impuls ta'sirini kuzatib boradi.

Impulsli  boshgaruv tizimlari ragamli va analog impulslar orqali
boshqgaruvni amalga oshiradi. Har bir impuls tizimning operatsiyasini o‘zgartirish
uchun ma'lum vagt oralig'ida ta'sir ko'rsatadi.

Impulsli  Boshgaruv Tizimlarining Ishlash  Tamoyillari va
Qo‘llanilishi

BbinycK XXypHana Ne-16 Yactb—6_ [lekabpb —2024
22

——
| —



MW

3060-4567

ND MODERN EDUCATION AND DEVELOPMENT

Impulsli boshgaruv tizimlari tezkor va samarali boshgaruvni ta'minlaydi.
Ularning asosiy ishlash prinsipi — qisga vaqt ichida impulslar orgali tizimga
boshgaruv ta'siri ko'rsatishdir. Boshgaruv tizimlari ko'plab sohalarda keng
qo‘llaniladi. Sanoat avtomatizatsiyasi: Ishlab chigarish jarayonlarida, masalan,
robototexnika va avtomat qurilmalarda impulsli boshgaruv ishlatiladi.

Avtomobil sanoati: Elektron boshgaruv tizimlarida impulsli boshgaruv
tizimlari ishlatiladi, masalan, ABS tizimlarida.

Telekommunikatsiya va elektronika: Tezkor ma'lumot uzatishda
impulslarga asoslangan boshqgaruv tizimlaridan foydalaniladi.

Impulsli  boshgaruv tizimlarining afzalliklari, aynigsa, energiya
samaradorligi va tezkor javob berish imkoniyati ularga katta ustunliklar beradi.

Impulsli Boshgaruv Tizimlarining Rivojlanish Istigbollari

Impulsli boshgaruv tizimlarining rivojlanishi texnologiyalarning yangi
bosqichiga o'tishi bilan bog‘liq. Yangi ilmiy yutuqglar, masalan, sun'iy intellekt va
kvant hisoblashlar, impulsli boshgaruv tizimlarining samaradorligini oshiradi va
ularning imkoniyatlarini kengaytiradi. Sun'iy intellekt yordamida tizimlarning
moslashuvchanligi oshadi va bu tizimlarni tezroq sozlash imkonini beradi.

Sun'ly intellekt va mashina o‘rganish: Ushbu texnologiyalar impulsli
boshgaruv tizimlarining samaradorligini yanada oshiradi.

Kvant hisoblashlar: Kvant texnologiyalari orgali impulsli boshgaruv
tizimlarining tezligi va aniqligi sezilarli darajada oshadi

Yuqori tezlikdagi boshgaruv tizimlari: Nano-texnologiyalar va yuqori
tezlikdagi ma'lumot uzatish tizimlarida impulsli boshqaruv qo‘llaniladi.

Impulsli Boshgaruv Tizimlarining Kamchiliklari va Ularni Bartaraf
Etish Yo‘llari

Impulsli  boshgaruv tizimlarining afzalliklariga qgaramay, ba'zi
kamchiliklari ham mavjud. Bu tizimlarning yugori murakkabligi va
sinxronizatsiya muammolari kamchiliklar sifatida ko‘rsatiladi.

Murakkablik: Tizimlarni o‘rnatish va sozlash uchun yuqori texnik bilim

talab etiladi.
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Sinxronizatsiya muammolari: Impulslar o‘rtasidagi aniq sinxronizatsiya
zarur.

Texnik xatoliklar: Har qanday tizimdagi nosozlik boshqaruvni noto‘g‘ri
amalga oshirishga olib kelishi mumkin.

Innovatsion metodlar: Texnik yangilanishlar va optimizatsiya orgali tizim
samaradorligini oshirish mumkin.

Yugori sifatli komponentlar: Tizimlar ishonchli va samarali bo‘lishi
uchun yugori sifatli texnik komponentlar ishlatiladi.
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